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Performing inspection tasks fully automatically
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QUARTERLY ROBOTIK PRODUKTE

Greifer

Flexibles Handling zylindrischer Objekte

— Die Firma OnRobot hat ihren

ersten Drei-Finger-Greifer als
Alternative zu konventionel-
len, pneumatisch betriebenen
Drei-Finger-Greifern auf den
Markt gebracht. Mit einer
Tragkraft von 15 kg und einer
Spannweite von 150 mm
' kann der elektrische 3FG15
Objekte unterschiedlichster
Form und Gréfe flexibel
handhaben. Dabei kann der Greifer mit seinen drei Fingern
zylindrische Teile handhaben, was bislang als schwierig zu
automatisieren galt. Er kann sowohl mit Form- als auch mit
Kraftschluss greifen.
Konzipiert ist er speziell fiir die Maschinenbeschickung. Mit einer
Greifkraft von 20 bis 240 N zentriert er das gegriffene Werkstiick
automatisch, was einen starken, stabilen Griff sowie eine genaue
Platzierung im Maschinenfutter erlaubt. Zudem eignet sich der
Greifer fiir Verpackungs- und Palettierungsaufgaben.

www.onrobot.com

Cobot vision
Performing inspection tasks fully automatically

Cretec’s modular QBIC systems with integrated IOTA are a
new generation of mobile, fully automated work platforms
based on cobots. According to the supplier, they are easy to
operate and can be deployed very quickly for individual
applications. A footprint of 0.8 x 0.8 m and a height of 2 m
accommodate electrical equipment, controls, a PC, cameras,
vision modules, intelligent lighting, communication modules, a
monitor, a robot and an additional independent power supply.

While conventional blockchain capabilities are severely
restricted in the Internet of Things, the IOTA protocol enables
fully automated, almost completely secure IoT communication

with high-performance data
exchange between many
machines. The platform is
based on a new distributed
ledger technology (DLT) called
Tangle. This underlying
technology operates in a
decentralised network, is
verifiable and allows
immutable data to be used by
multiple parties
simultaneously and in parallel.

www.cretec.gmbh
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EIROBOTIK

Roboter

Programmierung auch von Laien

Der TracePen von Wandelbots
ermaglicht es, Robotern ihre
Aufgaben unkompliziert und
ohne Programmierkenntnis-
se zuzuweisen. Mit ihm kan-
nen dem Anbieter zufolge
selbst Laien Roboter fir
eine Tatigkeit anlernen. Dazu
fiihrt der Bediener mit dem drahtlosen TracePen' in seiner Hand den zu erler-
nenden Weg (Pfad) dem Roboter einfach direkt am Werkstiick vor. Diese Be-
wegung wird durch die Seftware von Wandelbots nahezu zeitgleich in der zum
Produkt gehorigen App visualisiert. Der Nutzer kann den Pfad dann am iPad
intuitiv und im Submillimeterbereich weiter verfeinern. Dabei lasst sich appli-
kationsspezifisch definieren, ob sich der Roboter von Punkt zu Punkt, linear
oder kreisfarmig zwischen den festgelegten Punkten bewegen soll. Durch eine
integrierte Gelenksteuerung kann der Anwender die einzelnen Robotergelen-
ke direkt beeinflussen. Zudem ist es moglich, einen spezifischen Sicherheits-
bereich festzulegen, in dem es dem Roboter erlaubt ist, zu agieren.

Entspricht der Pfad den Anforderungen an den Prozessschritt, dibertragt der
Bediener der App diesen an den Roboter. Die Software von Wandelbots (iber-
setzt dazu den Pfad in die jeweilige roboterspezifische Programmiersprache.
Der erlernte Prozessschritt kann einfach auf weitere Roboter anderer Hersteller

libertragen werden.

www.wandelbots.com

Scara-Roboter
Einsatz in aseptischen Umgebungen

Die Scara-Roboter der TS2-Baureihe von Staubli verfiigen tiber
Wash-Down-fihiges Hygienedesign und sind kiinftig zusatzlich in
Stericlean- Ausfithrung verfiigbar. In der Konfiguration Feucht-
raumausfithrung (HE) mit lebensmittelvertriglichem Ol (H1)
erfiillen die Roboter auch die Vorgaben in der Pharmazeutika-
und Foodherstellung. HE steht fiir Humid Environment. Die
Wash-Down-Varianten sind besonders gegen das Eindringen von
Feuchtigkeit geschiitzt, ihnen kénnen Reinigungsprozesse mit
wiissrigen Medien nichts anhaben. Der TS2-100 HE beispielsweise
kann einen Arbeitsbereich mit einem Durchmesser von 2 m
abdecken und somit dem Anbieter zufolge Deltaroboter in
sensiblen Food- und Pharma-Applikationen ersetzen.

Die Stericlean-Option, die es den Robotern erlaubt, ihre Arbeit in
aseptischen Umgebungen zu verrichten, war bislang ausschlief-
lich den Sechsachs-Baureihen vorbehalten. Dass die Scaras in

die keimfreie Welt vordringen konnen, liegt am
komplett neuen, geschlossenen Design mit
innen liegenden Medien- und Versorgungs-
leitungen, bei dem
Totriaume konsequent
vermieden wurden.

www.staubli.com
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