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54 SCHWERPUNKT ROBOT VISION

Plataforma modular de visidn

Un sistema modular de gran

flexibilidad

La plataforma modular de visién QBIC de
Cretec es el resultado de sinergias coherentes
entre soluciones completas de visién
conectadas y escalables. Permite una
instalacién rapida y sencilla, automatizacién
flexible y poco mantenimiento.

En el segmento de automdviles de gama alta,
una apariencia perfecta es un componente
esencial de la imagen y el marketing de la
marca. Los compradores pueden ser muy
exigentes. Por una parte, los componentes
deben tener una precisién muy alta; por otra,
ningun defecto visible de la superficie debe
alterar su aspecto impecable. Una ligera
variacién de la iluminacién puede hacer que
el ojo humano pase por alto algun detalle.
Aqui, la perfeccién del control de calidad solo
estd garantizada por una potente visién
industrial 3D.

Un estudio de viabilidad para un fabricante de
automoviles traté la deteccidén inequivoca de
defectos en numerosos puntos de medicién
relativos a los insertos de plastico,
denominados «blades», colocados
exactamente en las llantas de aluminio
mediante escaneo 3D. La visién 3D debia
demostrar mediante mediciones que todos
los insertos respetaban la separacién
admisible prescrita y la diferencia de altura
permitida respecto a la superficie de
aluminio. Frente a una solucién en linea mas
compleja, las ventajas tecnoldgicas y

econdmicas de una solucién auténoma vy flexible basada
en la plataforma compacta QBIC resultaron
convincentes para la produccién industrial en serie.

Cada llanta se deposita manualmente o de forma
automatizada en el cajén del sistema de visién y se
lleva a la posicién de medicién. Una camara de 20 MP
situada encima determina el centrado exacto de la
llanta, su posicién angular y el tipo de rueda, con una
precisién de inspeccién de 0,3 a 0,15 mm. También
queda documentado el estado impecable de la llanta.
Un robot de seis ejes desplaza el cabezal de medicién
de la cdmara 3D a las distintas posiciones de
inspeccion.

Un concepto de medicion de gran precision

El concepto de medicidn de Cretec, para su uso en linea
y fuera de linea, garantiza una precisién por punto de
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Los médulos QBIC retinen control, analisis
de datos y comunicacién en un sistema
auténomo.

medicién inferior a 10 um en las tres dimensiones
durante la inspeccién de llantas. La precisién de
medicion MSA es mejor que 100 um. Esto permite una
precisién y flexibilidad muy elevadas, ya que cada
caracteristica de inspeccién puede ajustarse
individualmente en cualquier momento. El tiempo de
ciclo de la inspeccién completa de una llanta en QBIC es
inferior a un minuto.

El uso de QBIC permitié realizar el estudio de viabilidad
con un ahorro de tiempo de aproximadamente el 50 %.
Otros ahorros se debieron a una ejecucién final del
proyecto mas rapida y a una instalacion e integracién en
produccién mas rapidas y sencillas. La aceleracion del
proyecto también resulté un factor econémico
importante. En caso de reclamacién, la documentacion
contiene los datos de los puntos de medicién, todos los
valores medidos y cada tipo de llanta. De este modo,
demuestra que la llanta estaba en perfecto estado en el
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Una cdmara de 20 MP situada encima
determina el centrado exacto, la
posicién angular y el tipo de llanta con
una precisiéon de 0,3 a 0,15 mm.

momento de su entrega.
Poco espacio necesario

La plataforma mévil, compacta y con hardware y
software modulares, garantiza una flexibilidad muy
elevada en las soluciones completas de visién. Esto
acorta el desarrollo del proyecto, la instalacién y la
adaptacion a nuevas variantes de producto. Distintos
modulos QBIC versétiles, cada uno con un amplio
abanico de capacidades, se conectan directamente en
un sistema auténomo mediante control, andlisis de
datos y comunicacién.

El disefio hexagonal del sistema de visiéon de Cretec
garantiza un acceso excelente desde todos los lados y
gran flexibilidad para disefiar soluciones mdviles que
ocupan muy poco espacio. Segun la version, el médulo
QBIC completo necesita una superficie de tan solo 0,8 m
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X 0,8mo1,2m x 1,2m, con una altura
maxima de 2 m. Sus ruedas retractiles
integradas permiten transportarlo
rdpidamente para la entrega o un cambio de
ubicacién, asi como conectarlo a otras
unidades QBIC.

Esta solucién completa automatiza de forma
econdmica y sostenible numerosas tareas
de visién en un espacio minimo. Se pueden
integrar equipos eléctricos, controles, un PC
de alto rendimiento, cdmaras, el verificador
de cédigos VisionTube, un cobot o robot,
distintos médulos de visién, iluminacion
inteligente, un gran monitor tactil, médulos
de comunicacién industriales y redes
neuronales. Una alimentacién independiente
de la red garantiza el funcionamiento
incluso durante un corte de corriente y evita
la pérdida de datos. Esto permite incluso
cambiar su ubicacién mientras esta en
funcionamiento. Los PC de alto rendimiento
integrados hacen que estas soluciones sean

aptas para tareas exigentes con algoritmos de
inteligencia artificial.

Las soluciones completas QBIC abarcan un amplio
campo de aplicaciones: recogida y colocacién
(Pick&Place), registro y clasificacién, cédigos de
identificacion, inspeccién, mediciones 2D y 3D, control
de superficies, toma de decisiones y clasificacidon por
destino.
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